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一、产品概述 

瑞基智能型 R 系列分体式电动执行机构，主

要由电气部分和机械部分两部分组成。机械部分

可选择多回转执行机构或者角行程（部分回转）

执行机构。电气部分可以通过一个独立的设定器

免开盖对参数快速设定、检查及查询。执行机构

采用图形点阵式液晶显示器，以中文、英文、数

字、图形等形式 显示执行机构的转矩、阀门位

置、限位设定等工作状态和报警。 支持 MODBUS、PROFIBUS、FF、HART 等现场总线通信技术。  

二、主要技术指标 

2.1 输入信号：4mA ~20mA；1VDC~5VDC；24VDC 脉冲和电平信号，现场总线信号 

2.2 供电电源：380VAC/50Hz 220VAC/50Hz，或定制 

2.3 基本误差限：≤1.0% 

2.4 行程控制机构重复性误差：≤1% 

2.5 防护等级：IP68 

2.6 环境温度：-30℃~+70℃（可选配：-40℃~+70℃） 

2.7 输入输出通道均采用光电隔离 

2.8 使用环境湿度：≤95% 

三、机械原理及控制特点介绍 

3.1 阀位检测 

阀位检测使用了磁电绝对位置编码器，输出轴带动磁电绝对位置编码器转动，形成的编

码信号送入主控芯片计算出当前阀位值，用作阀位显示信号。由于绝对编码器获取的是阀位

的绝对信息，掉电和干扰均不会对其造成影响，故得到的阀位永远是正确的。 

3.2 转矩检测 

智能电子转矩测控技术，使得转矩保护值可以由设定器来进行线性调整，具有精度高且

使用方便。并排除了机械磨损，长期保持稳定。 

3.3 保护功能 

3.3.1 转矩保护 

用以防止执行机构操作中途过转矩，这个功能既保护阀门，又保护执行机构本身，转矩保护值由设定

器设定。 

3.3.2 阀位限位保护 

执行机构运行到关闭和打开限位位置自动停止(与设定的工作方式有关)。 

3.3.3 自动相序调整 

图 1-1 液晶显示示例 

图 1-2 设定器 
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瑞基分体式执行机构自动检测接入电源端子的三相电源的相序，通过适当的逻辑运算，决定执行机构

操作时激励哪一只交流接触器，以确保给电机接通正确的相序。如果没有自动相序调整功能，有可能会由

于接线相序错误而损坏阀门。由于有了自动相序调整功能，执行机构电源的接线可以不考虑相序。 

3.3.4 瞬时反转保护 

当执行机构接受向相反方向动作的命令时，自动加上一个时间延迟，防止产生对阀轴和变速箱的不必

要的磨损。 

3.3.5 电源缺相保护 

瑞基分体式执行机构具有非常完善的电源缺相保护功能。它采用监视电压和电流相结合的方法，既能

检测电机静止时发生的电源缺相，也能检测电机运行过程中发生的电源缺相，从而禁止电机运行，避免缺

相运行造成电机过热。需要注意的一个重要实事是，绝大多数的电机缺相是在电机运行过程中发生的。 

3.3.6 阀门卡住时的动作 

无论执行机构向打开方向还是关闭方向动作，在发出激励电机的信号之后的 5~10秒时间内暂时禁止转

矩保护功能（如果在上述 5~10 秒时间内执行机构没有动作，控制电路则切断电机的供电）。此项功能可以

实现阀门卡住时的解卡。 

3.3.7 过热保护 

在电机绕组的端部装有二个热继电器，直接检测电机绕组的温度。当热继电器检测到绕组过热时，控

制电路将禁止执行机构动作。 

3.3.8 电器保护 

输入输出通道均采用光电隔离。 

四、外形结构及尺寸 

4.1 电气部分外形结构及尺寸 

如下图所示意，控制部分外形尺寸为 370x350x230mm 。电气部分在箱体正下方和正后方

配有安装孔，可任意选择。同时也可选配安装支架，安装角度可以任意调整。 

图 4.1 电气部分外形图 



 

 5 / 11  

4.2 机械部分的外形尺寸 

机械部分的外形尺寸，请参考 RA/RQ/RQM 多回转执行机构或者 RL 角行程（部分回转）

执行机构的选型说明书。根据具体选型确定外形尺寸。 

 

五、 接线 

5.1 电缆进线口和接线端子 

R 系列分体式电动执行机构，机械部分和电气部分的接线盘总共有 3 个。机械部分的接

线盘为#1 接线盘，电气部分左侧的接线盘为#2 接线盘，是与机械部分连接的，电气部分右

侧的接线盘为#3 接线盘，是用于外接电源线和信号线（与控制系统连接）。 

5.1.1接线盘#1的线缆接口和端子（机械部分） 

机械部分线缆接口有 3 个，中间螺纹尺寸为 M40x1.5，两侧螺纹尺寸均为 M32x1.5。 

 

端子号 接线端子名称 接 线 端 子 含 义 

1 动力电源 电机电源线 

2 动力电源 电机电源线 

3 动力电源 电机电源线 

4 过热保护 电机温控保护输出触点 1 端 

5 过热保护 电机温控保护输出触点 2 端 

6 编码器输出端 1 编码器阀位输出信号 1 端 

7 编码器输出端 2 编码器阀位输出信号 2 端 

8 编码器输出端 3 编码器阀位输出信号 3 端 

9 编码器输出端 4 编码器阀位输出信号 4 端 

10 编码器输出端 5 编码器阀位输出信号 5 端 

11 编码器输出端 6 编码器阀位输出信号 6 端 

12 编码器输出端 7 编码器阀位输出信号 7 端 

13 编码器输出端 8 编码器阀位输出信号 8 端 

 

 

图 5.1 1#接线盘（机械部分） 

 

电源端子共 3 个，规格为 M5。控制信号端子共 44 个，规格为 M4。 

 

5.1.2接线盘#2的线缆接口和端子（电气部分左侧） 

电气部分线缆接口有 3 个，中间螺纹尺寸为 M40x1.5，两侧螺纹尺寸均为 M32x1.5。 
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端子号 接线端子名称 接 线 端 子 含 义 

1 动力电源 电机电源线 

2 动力电源 电机电源线 

3 动力电源 电机电源线 

4 过热保护 电机温控保护输出触点 1 端 

5 过热保护 电机温控保护输出触点 2 端 

6 编码器输出端 1 编码器阀位输出信号 1 端 

7 编码器输出端 2 编码器阀位输出信号 2 端 

8 编码器输出端 3 编码器阀位输出信号 3 端 

9 编码器输出端 4 编码器阀位输出信号 4 端 

10 编码器输出端 5 编码器阀位输出信号 5 端 

11 编码器输出端 6 编码器阀位输出信号 6 端 

12 编码器输出端 7 编码器阀位输出信号 7 端 

13 编码器输出端 8 编码器阀位输出信号 8 端 

 

图 5.2 2#接线盘（电气部分左侧） 

电源端子共 3 个，规格为 M5。控制信号端子共 30 个，规格为 M4。 

 

5.1.3 分体式机械部分与电气部分连接 （接线盘#1与接线盘#2的连接） 

瑞基分体式执行机构机械部分与电气部分连接需要通过线缆，将接线盘#1与接线盘#2按端子号一一

对应的连接。1到 3端子可使用动力电缆对接，4到 13号端子可使用信号电缆对接。 

 

5.1.4接线盘#3的线缆接口和端子（电气部分右侧） 

电气部分线缆接口有 3 个，中间螺纹尺寸为 M40x1.5，两侧螺纹尺寸均为 M32x1.5。 

 

图 5.3 3#接线盘（电气部分右侧） 

电源端子共 3 个，规格为 M5。控制信号端子共 44 个，规格为 M4。 

 

 



 

 7 / 11  

 

表 5.2  #3接线盘端子说明表 

 

序号 接线端子名称 接 线 端 子 含 义 序号 接线端子名称 接 线 端 子 含 义 
 接外壳 接大地 28   

1 动力电源 380V（或 220v）输入端 
29 开位继电器 1 端* 执行机构处于“打开限位”指示

继电器的输出触点 1 端 2 动力电源 380V 输入端 
3 动力电源 380V（或 220V）输入端 

30 开位继电器 2 端* 执行机构处于“打开限位”指示
继电器的输出触点 2 端 4 直流电源 0V 24V 非稳压直流电源输出端 

5 直流电源 24V 24V 非稳压直流电源“+”输出
端 

31 禁动低电压公共端 紧急动作，开阀/关阀禁动信号
输入低电压公共端 

6 S1 继电器 1 端 S1 继电器输出触点 1 端 
32 禁动高电压公共端 紧急动作，开阀/关阀禁动信号

输入高电压公共端 7 S1 继电器 2 端 S1 继电器输出触点 2 端 
8 S2 继电器 1 端 S2 继电器输出触点 1 端 33 远程关闭 远程关闭信号输入端 
9 S2 继电器 2 端 S2 继电器输出触点 2 端 34 保持/停止 保持/停止信号输入端 
10 S3 继电器 1 端 S3 继电器输出触点 1 端 35 远程打开 远程打开信号输入端 
11 S3 继电器 2 端 S3 继电器输出触点 2 端 

36 远程低电压公共端 远程打开/关闭，停止/保持信号
输入低电压公共端 12 S4 继电器 1 端 S4 继电器输出触点 1 端 

13 S4 继电器 2 端 S4 继电器输出触点 2 端 

14 
关过矩继电器 1
端* 

执行机构发生“关阀过矩”时指
示继电器的输出触点 1 端 

37 开阀禁动 开阀禁动信号输入端 
38 关阀禁动 关阀禁动信号输入端 

15 
关过矩继电器 2
端* 

执行机构发生“关阀过矩”时指
示继电器的输出触点 2 端 

39 手动/自动选择端 手动/自动信号输入端 

40 远程高电压公共端 远程打开/关闭，停止/保持信号
输入高电压公共端 16 

开过矩继电器 1
端* 

执行机构发生“开阀过矩”时指
示继电器的输出触点 1 端 

17 
开过矩继电器 2
端* 

执行机构发生“开阀过矩”时指
示继电器的输出触点 2 端 41 

手动 /自动低电压公共
端 

手动/自动信号输入低电压公
共端 

18   42 监视继电器公共端 监视继电器的输出触点公共端 

19   43 监视继电器常闭端 监视继电器的输出触点常闭端 

20   44 监视继电器常开端 监视继电器的输出触点常开端 

45 手动 /自动高电压公共
端 

手动/自动信号输入高电压公
共端 21 转矩反馈（一）* 转矩反馈电流返回端 

46 关位继电器 1 端* 执行机构位于“关闭限位”位置
指示继电器的输出触点 1 端 

22 阀位反馈电流(+)* 阀位反馈电流输出端 
23 阀位反馈电流(-)* 阀位反馈电流返回端 

47 关位继电器 2 端* 执行机构位于“关闭限位”位置
指示继电器的输出触点 2 端 24 转矩反馈电流(+)* 转矩反馈电流输出端 

25 紧急动作 紧急动作信号输入端 
N 零线端 接零线端子 

26 阀位电流入（+）* 阀位控制电流输入（+）端 
27 阀位电流入（-）* 阀位控制电流输入（-）端    

注：执行器外壳上“  ”标志处接大地。 

 

5.2 电缆规格 

用于机械部分和电气部分连接的电缆推荐如下： 

电机动力线规格通常为（4*2.5）-（4*6），电机温控线规格为 2*0.75，编码器信号线

规格为 10*0.75。 
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六、执行机构的安装和使用 

6.1分体式执行机构安装步骤 

6.1.1将电气控制部分固定在将要安装电子单元的地方支架上。 

6.1.2将机械部分上安装在阀门上。 

6.1.3内部接线（机械部分 1#接线盘与电气部分 2#接线盘）：打开这两部分的接线盒盖子，将电机电源

线，电机温控线以及编码器信号线按照端子号码连接好，并盖上盖子。 

6.1.4将电缆以及穿线孔固定。 

注意：开始安装前，确保已断开执行机构的供电电源! 

6.2分体式安装距离 

分体安装最远距离可达 30 米，完整的分体安装组件包括连接用屏蔽电缆，出厂配备 5 米电缆，另有 8 米、10

米、12 米、15 米、30 米等标准长度可供选择。如用户有其他特殊要求，可在订货时注明。 

6.3 外部接线（电气部分 3#接线盘） 

瑞基分体式电动执行机构外部接线与智能一体化电动执行机构使用的是同一种接线端子盘，所以接线端子的含

义完全一样，用户在接线时可参考智能一体化电动执行机构的接线方式。 

6.4分体式的操作 

瑞基分体式电动执行机构的操作菜单与智能一体化的菜单完全一样，用户如果之前有使用过瑞基的产品，则完

全无需适应过程即可操作分体式执行器。（执行机构的操作调试见附录 1）。详见智能一体化执行机构说明书。 
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附录 1 RL/RA/RQ/RQMⅡ/Ⅲ调试方法 

1、先用手轮将执行器往关方向摇，也就是顺时针，到摇不动为止，之后，再将手轮往开方向摇半圈。 

2、用设定器进入菜单到行程极限里将关到位确定一下，此时红灯会亮，不要退出此菜单。 

3、将红色旋钮打到就地，再把黑色旋钮拧到打开，此时执行器会往开方向动作，不要停，估计开的差不多时停下

来，即松开黑色旋钮，然后切换到手动挡，用手轮将执行器再往开转，直到顶住为止，而后再将手轮往关方向摇

半圈。 

4、然后把上面的位置定为开到位，具体的操作是，用遥控器的加号或减号键把行程极限里的关到位改为开到位，

然后再确定一下，此时绿灯会亮，然后退出到原始界面，这样，行程就设置完了。 

5、然后就可以用设定器打开或关闭，也可以打到远程，在集控室里操作。 
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附录 2 RAGA分体式执行机构接线示意图 

注：1、阀位电流输出和扭矩电流输出都是可选功能，订货时须指定。 

2、扩展板上的所有功能为可选功能，订货时须指定。 
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